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ET-EASY MEGA1280 (Duino Mega) 
 

 
 

จากการที ่ Arduino ที่เปนโครงการพัฒนาระบบ MCU ของ AVR แบบ Open Source ไดรับการ
แนะนําเผยแพรออกมาสูสาธารณะ ซึ่งไดรับความนิยมกันอยางแพรหลายจากผูคนทั่วโลก ภายในระยะเวลา
อันรวดเร็ว ทางดานของ Software ก็มีการพัฒนากันอยางตอเนื่อง ซึ่งในขณะนี้ (สิงหาคม 2552) โปรแกรม
ของ Arduino ไดรับการปรับปรุงเปน Version “arduino-0016” แลว โดยทางดาน Hardware เองก็ไดมีการ
พัฒนาปรับปรุงอยางตอเนื่องควบคูกันไปดวยเชนเดียวกัน ซึ่งจากเดิมที่มีการพัฒนาโปรแกรมใหรองรับกับ
การใชงานไดกับชิพ MCU รุนเล็ก 28 ขา อยาง ATMEGA8,ATMEGA88/ATMEGA168/ATMEGA328 
สําหรับเปนจุดเริ่มตนใหผูสนใจไดใชเปนเครื่องมือและอุปกรณในการศึกษาทดลองเรียนรู ตลอดจนถึงนําไป
ประยุกตใชงานกันนั้น มาถึงวันนี้ ขนาดของทรัพยากรตางๆ รวมทั้งขนาดของหนวยความจํา สําหรับเขียน
โปรแกรม ที่มีอยูในชิพ AVR รุนเล็กที่มีอยูเริ่มไมเพียงพอกับการประยุกตใชงานในงานบางประเภทแลว ทาง 
Arduino เอง จึงไดทําการพัฒนาให Arduino สามารถรองรับการใชงานขนาดใหญขึ้นอีก โดยปรับปรุง
โปรแกรมใหใชกับชพิ AVR รุนใหญขึ้น เพ่ือใหมีจํานวน I/O ทั้ง Digital, Analog, PWM, UART และ ขนาด
หนวยความจําเพิ่มมากขึ้นกวาเดิม แตก็ยังคงใชแนวทางในการพัฒนาโปรแกรม แบบเดียวกันกับรุนเล็กทุก
ประการ โดยไดเลือกใชชิพ AVR เบอร ATMEGA1280 และออกแบบพัฒนา Hardware บอรดขึ้นมารองรับ 
โดยใชรหัสชื่อรุนวา “Arduino Mega” ออกวางจําหนาย และไดมีการเผยแพรรายละเอียดทาง Hardware 
ตางๆใหผูสนใจนําไปพัฒนาตอยอดกันไดเอง แตเนื่องจากชิพดังกลาวมีโครงสรางตัวถังเปนแบบ SMD จึง
ทําใหเปนอุปสรรคสําหรับผูใชงานจํานวนไมนอยในการที่จะผลติหรือสรางบอรดขึ้นใชงานเอง  
 ทาง อีทีท ีจึงไดนํา ATMEGA1280 มาพัฒนาเปนบอรด โดยใหมีโครงสรางการทํางานเชนเดียวกัน
กับ Arduino Mega ขึ้นมา โดยใชชื่อวา ”ET-EASY MEGA1280” โดยไดออกแบบใหมีการจัดสรร Pin I/O 
ตางๆ รวมทั้งขนาดใหตรงตามมาตรฐานของบอรด “Arduino Mega” เพียงแตไดมีการปรับปรุงขอจํากัด
บางอยางใหดีขึ้นกวา Arduino Mega รุนมาตรฐาน เพ่ือเพ่ิมความสะดวกกับผูใชงานมากย่ิงขึ้น 
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คุณสมบัติของบอรด 
 

 ใช ATMEGA1280 เปน MCU ประจําบอรด Run ความถี่ 16MHz จาก Crystal Oscillator  
 128KByte Flash(สงวนไว 4KByte สําหรับ Bootloader) / 8KByte SRAM / 4KByte EEPROM  
 รองรับการพัฒนาโปรแกรมดวยภาษา C++ ของ Arduino ตามแบบ Arduino Mega ได 100% 
 ใช USB Bridge ของ FTDI เบอร FT232RL พรอม Over Current Protection สําหรับติดตอสื่อสาร 

และ Download Code จากคอมพิวเตอรใหบอรด พรอม Jumper สําหรับปรับใชงานบอรดเปนการ 
Program Bootloader ใหกับ MCU จากพอรต USB ในบอรดไดเอง โดยไมตองใชเครื่องโปรแกรม 
AVRISP จากภายนอก 

 54 Pin Digital I/O โดยมี 14Pin สามารถโปรแกรมหนาที่เปน PWM ได 
 16 Pin Analog Input (ADC ขนาด 10 บิต 16 ชอง) 
 4 UART(Hardware Serial Port) แบบ TTL Logic 
 ขนาดของ PCB บอรด และ ตําแหนง Pin Connector ตางๆ ตรงกันกับ Arduino Mega ทั้งหมด ทํา

ใหสามารถนําไปติดต้ังใชงานรวมกับบอรด Shield แบบตางๆที่มีการผลติขึ้นมาใชงานรวมกันกับ
บอรด Arduino Mega ไดทั้งหมด โดยบอรดมีขนาด PCB Size 5.3cm x 10.2cm 

 มีขั้ว Header 10Pin IDE ของ 8 บิต Digital I/O(D22...D29) สําหรับเชื่อมตอกับ LCD หรือ บอรด 
I/O แบบตางๆ ของ อีทีที เพ่ิมความสะดวกในการใชงาน 

 รองรับการใชงานกับ External Supply ทั้งแบบ AC และ DC ขนาด 7-20V โดยเลือกใช Regulate 
แบบ Switching ขนาด 1A (LM2575-5V) ลดปญหาเรื่องความรอนเม่ือมีการใชกระแสสูงๆ สามารถ
ใชแหลงจายจากพอรต USB ไดในกรณีใชกระแสไมเกิน 500mA โดยมีวงจรเลือกแหลงจายอัตโนมัติ 
โดยจะตัดการใชไฟเลี้ยงจาก USB โดยอัตโนมัติ เม่ือมีการตอแหลงจายจากภายนอกใหบอรด 
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ความแตกตางระหวาง Arduino Mega กับ ET-EASY MEAG1280(Duino Mega) 
 

 
รูปแสดง ลักษณะของบอรด Arduino Mega 

 

 
รูปแสดง ลักษณะของบอรด ET-EASY MEGA1280 

 

1. วงจรภาค Supply ของบอรด ET-EASY MEGA1280 ปรับปรุงใหใชวงจร Bridge Rectifier 
และ ใช Switching Regulate ทําใหสามารถใชไดกับแหลงจายทั้งแบบ AC และ DC โดยไม
จํากัดขั้วไฟฟา และ ชวยลดความรอนที่เกิดจากไอซี Regulate ไดเปนอยางมาก ในขณะที่วงจร 
Arduino Mega ใช Half wave Rectifier ซึ่งตองใชกับ DC Adapter แบบ แกนใน เปน ขั้วบวก
เทานั้น และใชไอซี Regulate ธรรมดา ซึ่งจะเกิดความรอนสูงกวาเม่ือตองจายกระแสมาก  ๆ 

2. บอรด ET-EASY MEGA1280 ออกแบบใหมีระบบ Jumper สําหรับใชทําหนาที่เปนตัวเลือก
การทํา Auto Reset และการ Program Bootloader ดวย FTDI BitBang ไวใหดวยทําใหมี
ความสะดวกมากขึ้นในการใชงาน ในขณะที่ Arduino Mega ตองใชการตอสาย Jump เอง 
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โครงสรางบอรด ET-EASY MEGA1280 (Duino Mega) 
 

 
 

รูปแสดง โครงสรางของบอรด ET-EASY MEGA1280 (Duino MeGA) 
 

 หมายเลข 1 คือ ขั้วตอแหลงจายไฟเลี้ยงจากภายนอก สามารถใชไดกับแหลงจายทั้งแบบ AC และ 
DC พรอมวงจร Bridge Rectifier และ Regulate แบบ Switching ชวยลดความรอนของ IC 
Regulate เม่ือมีการดึงกระแสมากๆไดเปนอยางดี สามารถใชกับแรงดัน Input 7-20V  

 หมายเลข 2 เปนขั้วตอ USB สําหรับติดตอสื่อสารกับคอมพิวเตอร PC โดยใช FT232RL เปน 
USB Bridge ในการเชือ่มตอระหวางคอมพิวเตอร PC และ MCU ในบอรด และยังสามารถใชไฟ
จาก พอรต USB เปนแหลงจายใหกับบอรดไดดวย โดยจะมี Poly Fuse ขนาด 500mA สําหรับ
ปองกันการดึงกระแสเกินจากพอรต USB ดวย และที่พิเศษคือมีวงจรสําหรับตรวจสอบแหลงจาย 
เพ่ือสลับการใชงานแหลงจายจาก USB ไปเปน External Supply ไดเอง โดยอัตโนมัติ โดยเม่ือ
ไมไดตอ External Supply บอรดจะใชไฟจากพอรต USB เปนแหลงจายในการทํางาน แตเม่ือมีการ
ตอ External Supply วงจรจะสลับไปใชแหลงจายจาก External Supply เองโดยอัตโนมัต ิ
o LED +VCC ใชแสดงสถานะเม่ือมีการจายไฟใหกับบอรด  
o LED VEXT ใชแสดงสถานะเม่ือมีการจายไฟจาก External Supply  

 หมายเลข 3 เปน LED VEXT ใชแสดงสถานะเม่ือมีการจายไฟเลี้ยงจาก External Supply  
 หมายเลข 4 เปน LED +VCC ใชแสดงสถานะของแหลงจายไฟเลี้ยง (+VCC) ของบอรด โดยเม่ือ

บอรดใชแหลงจายจาก External Supply จะแสดงสถานะโดยการให LED VEXT และ LED +VCC 
ติดสวางพรอมกันทั้งคู แตถาบอรดใชแหลงจายจากพอรต USB จะแสดงสถานะโดยการให LED 
+VCC ติดสวางเพียงดวงเดียว 
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 หมายเลข 5 เปน LED แสดงสถานะของ RX และ TX ใชสําหรับแสดงการรับสงขอมูลระหวาง
บอรด ET-EASY MEGA1280 กับคอมพิวเตอร PC ผานทางพอรต USB 

 หมายเลข 6 เปน LED D13 ใชสําหรับทดแสดงการทํางานของ Bootloader และ ใชทดสอบการ
ทํางานของบอรดจากการควบคุมของ Pin Digital-13 ทํางานดวย Logic “1” และ หยุดทํางานดวย 
Logic “0” 

 หมายเลข 7 เปนสวิตช Reset ใชสําหรับสั่ง Reset การทํางานของบอรด 
 หมายเลข 8 เปนชุด Jumper สําหรับเลือก การ Program Bootloader ผาน USB Port และ การ

ใชงานตามปรกต ิ
 

                 
 
 หมายเลข 9 เปนขั้วตอ AVRISP ใชสําหรับ Download Code ใหกับ MCU โดยขั้วตอ AVRISP นี้

จะสามารถใชงานไดกับเครื่องโปรแกรมทุกรุนที่รองรับการใชงานกับ ATMEGA1280 และใชขั้วตอ 
ตรงตามมาตรฐาน AVRISP ดังรูป 

 

SCK
RES#

MOSI
GND

+5VMISO
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 หมายเลข 10 เปนขั้วตอสัญญาณจาก D[22..29] สําหรับเชื่อมตอกับบอรด I/O ของ อีทีที รวมทั้ง
จอแสดงผล LCD โดยใชรวมกับ 10PIN LCD หรือ ET-CONV SPI TO LCD 

 

D24
D26
D28

+VCC

D25
D27
D29
GND

D23D22

10PIN(D22..D29)       
    

โดยในกรณีที่ตองการนําขั้วตอ 10PIN ไปเชื่อมตอเพ่ือใชควบคุมการแสดงผลของ LCD นั้น เพ่ือ
ความสะดวกในการใชงาน ขอแนะนําใหจัดหาชุด ET-10PIN CLCD (ET-CONV 10 TO LCD) มาเปน
ตัวกลางในการเชื่อมตอระหวาง ขั้ว IDE 10PIN ของบอรด ET-EASY MEGA1280 ดังตัวอยางโดยเม่ือนํา 
LCD มาติดตั้งเขากับชุด ET-10PIN CLCD เรียบรอยแลวจะทําใหสามารถเชื่อมตอสายสัญญาณระหวางขั้ว 
ET-10PIN CLCD กับ 10PIN ไดโดยงาย โดยใชการเชื่อมตอผานทางสายแพร 10PIN ไดทันทีดังตัวอยาง 

 

 

 
 
 
 

D24
D26
D28

+VCC

D25
D27
D29
GND

D23D22

10PIN(D22..D29)  
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รูปแสดง ตัวอยางการตอ LCD ดวยขั้ว 10Pin กับ ET-CONV 10 TO LCD 
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รูปแสดง ตัวอยางการตอ บอรด I/O ของ อีทีที ดวยขั้ว 10Pin 
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คุณสมบัติของสัญญาณตางๆของบอรด ET-EASY MEGA1280 
 

 RESET# เปนสัญญาณ Input Logic Reset ของ MCU เม่ือเปน Logic Low จะทําให MCU อยูใน
สภาวะรีเซ็ต เม่ือเปน Logic High จะทําให MCU อยูในสภาวะทํางานตามปรกติ โดยสัญญาณ 
RESET# นี้จะถูกควบคุมจาก 2 แหลง คือ จาก สวิตช RESET ภายในบอรด และ จากสัญญาณ 
DTR ของ FT232RL ถามีการเลอืก Enable Jumper ของ Auto Reset จาก DTR ไว 

 

         
 

 
 

 +3V3 เปนแหลงจายไฟขนาด +3.3V ที่ไดจากวงจร Regulate ภายในของ FT232RL สามารถจาย
กระแสไดสูงสุด 50mA ซึ่งเม่ือตองการนําแหลงจาย +3.3V นี้ไปใชงานเปนแหลงจายใหกับอุปกรณ
ตางๆ ตองระมัดระวังเรื่องการดึงกระแสของโหลดดวย ถาโหลดมีการดึงกระแสมากกวา 50mA 
อาจทําให FT232RL เกิดความเสียหายได 

 +VIN เปนไฟ DC ที่รับมาจาก Jack VIN(External Supply) แตผานการ Rectifier และ Filter เปน 
DC แลว มีขนาดแรงดันเฉลี่ยตามขนาดแรงดันที่ปอนใหกับบอรดทาง Jack VIN 
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 +5V เปนจุดตอแหลงจายไฟของบอรดออกไปใชงาน ซึ่งมาจากแหลงกําเนิด 2 แหลง คือ จากพอรต 
USB และจาก External Supply ซึ่งถาตอแหลงจายใหบอรดจาก External Supply ผานทาง Jack 
VIN แหลงจาย +5V นี้จะมาจาก Switching Regulate (LM2575-5V) สามารถจายกระแสไดสูงสุด
ถึง 1A แตถาใชแหลงจายจากพอรต USB แหลงจาย +5V นี้จะมาจากพอรต USB โดยตรงโดยจะมี
ฟวส แบบ Poly ขนาด 500mA ตอปองกันการดึงกระแสเกินเพ่ือปองกันความเสียหายของพอรต 
USB โดยจะจายกระแสไดสูงสุดไมเกิน 500mA ขึ้นอยูกับคุณสมบัติในการจายกระแสของพอรต 
USB และการ Configure คาใหกับ FT232RL ดวย 

 A0-A15 เปนขาสัญญาณ Analog Input แบบ ADC มีขนาดความละเอียด 10บิต มี 16 Pin 
สามารถรับแรงดัน Analog Input ได 0-5VDC 

 D0-D53 เปนขาสัญญาณ Digital Input/Output แบบ TTL มีทั้งหมด 54 Pin สามารถใชทําหนาที่
เปน Input หรือ Output ตามการกําหนดจากโปรแกรม โดยมีบาง Pin สามารถกําหนดหนาที่ใชงาน
เปนฟงกชั่นพิเศษตางๆเพ่ิมเติมไดอีก 
o D0-D1 ถูกสงวนไวใชทําหนาที่เปนพอรตสื่อสารอนุกรม RS232 (UART0) โดยไดทําการ

เชื่อมตอกับ USB Bridge ของ FT232RL เพ่ือใช Upload Code ใหกับบอรด และยัง
สามารถใชทดลองติดตอสื่อสารรับสงขอมูลระหวางบอรดกับคอมพิวเตอร PC ไดดวย 

o D2-D13 สามารถ โปรแกรมหนาที่เปน PWM ขนาด 8 บิต มี 14 Pin ได 
o D14 สามารถ โปรแกรมหนาที่เปน TX3 สําหรับ สงขอมูลของ UART3 ไดดวย 
o D15 สามารถ โปรแกรมหนาที่เปน RX3 สําหรับ รับขอมูลใหกับ UART3 ไดดวย 
o D16 สามารถ โปรแกรมหนาที่เปน TX2 สําหรับ สงขอมูลของ UART2 ไดดวย 
o D17 สามารถ โปรแกรมหนาที่เปน RX2 สําหรับ รับขอมูลใหกับ UART2 ไดดวย 
o D18 สามารถ โปรแกรมหนาที่เปน TX1 สําหรับ สงขอมูลของ UART1 ไดดวย 
o D19 สามารถ โปรแกรมหนาที่เปน RX1 สําหรับ รับขอมูลใหกับ UART1 ไดดวย 
o D20 สามารถ โปรแกรมหนาทีเ่ปน SDA ของ I2C Bus สําหรับใชสื่อสารกับ I2C ไดดวย 
o D21 สามารถ โปรแกรมหนาทีเ่ปน SCL ของ I2C Bus สําหรับใชสื่อสารกับ I2C ไดดวย 

 

 AREF เปนสัญญาณ Analog Reference จากภายนอกทีต่องการปอนใหกับ MCU ซึง่ตามปรกติ
แลว ATMEGA1280 สามารถโปรแกรมใหเลอืกใชแรงดนัอางองิจากภายในไดอยูแลวโดยสามารถ
เลือกเปน 1.1V หรือ 2.56V หรือ AVCC(+5V) โดยไมจําเปนตองปอนแรงดันอางองิจากภายนอก
ใหกับบอรดอกี แตถาตองการแรงดันอางอิงที่มีความแตกตางจากทีก่ลาวมาแลวก็สามารถปอนเปน
แรงดันอางอิงจากภายนอกผานทางขา AREF นี้เขาไปเองไดระหวาง 0-5V 
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การติดตั้ง Driver ของ USB Bridge ของบอรด ET-EASY MEGA1280 (Duino Mega) 
 

 บอรด ET-EASY MEGA1280 จะใชชิพ USB Bridge ของ FTDI เปนตัวกลางในการเชื่อมตอกับ
คอมพิวเตอร PC โดย USB Bridge ของ FTDI จะทําหนาที่เปนตัวกลางในการเชื่อมตอและติดตอสื่อสาร
ระหวางเครื่องคอมพิวเตอร PC กับ MCU ATmega1280 ของบอรด ET-EASY MEGA1280 ในรูปแบบของ
พอรตอนุกรม (Visual Com Port) โดยโปรแกรม Application ตางๆที่ทํางานอยูบนคอมพิวเตอร PC รวมทั้ง
โปรแกรม Arduino จะมองเห็น พอรต USB ที่เชื่อมตอกับบอรด ET-EASY MEGA1280 เปนพอรตสื่อสาร
อนุกรม (Com Port) ชองหนึ่งเทานั้น ซึ่งถาเครื่องคอมพิวเตอรของผูใชเคยทําการติดต้ัง Driver สําหรับ USB 
Bridge ของ FTDI ไวกอนแลว เม่ือทําการเชื่อมตอสาย USB ของบอรด ET-EASY MEGA1280 เขากับ 
USB HUB ของเครื่องคอมพิวเตอร PC แลว Windows จะทําการติดตั้ง Driver ใหเองโดยอัตโนมัติ แตถา
เครื่องคอมพิวเตอร PC ยังไมเคยติดตั้ง Driver ของ FTDI ไวกอนก็จะตองทําการติดต้ัง Driver ใหกับบอรด
ใหเรียบรอยเสียกอนซึ่งมีลําดับขั้นตอนดังนี้ 

1. เตรียมแผน CD ROM ที่บรรจุ Driver ของ FTDI ไวใหพรอม หรือ ในกรณีที่ผูใชไดทําการติดตั้ง
โปรแกรมของ Arduino ไวเรียบรอยแลว ภายในโฟลเดอรของโปรแกรม Arduino ก็จะมี Driver ของ 
FTDI จัดเตรียมไวใหเรียบรอบแลว โดยจะอยูที่ “C:\arduino-0012\drivers\FTDI USB Drivers\”  

2. ทําการเสียบสาย USB ของบอรด ET-EASY MEGA1280 เขากับพอรต USB HUB ของเคร่ือง
คอมพิวเตอร PC ซึ่ง Windows จะตรวจพบอุปกรณใหม โดยเปน “FT232R USB UART” และ 
แจงใหผูใชทําการติดตั้ง Driver ใหกับอุปกรณ ดังรูป 
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3. ใหเลือก Install from list or specific location(Advanced) แลวเลือก Next ซึ่ง Windows ก็จะแจง
ใหผูใชระบุตําแหนงโฟลเดอรที่บรรจุไฟล Driver ของ FTDI ไว ก็ใหเลือกที่ Browse และเลือกไปยัง 
Drive และ โฟลเดอรที่เก็บไฟล Driver ไว ซึ่งถาผูใชไดทําการติดต้ังโปรแกรมของ Arduino ไวแลว ก็
ใหเลือกไปที่ “C:\arduino-0012\drivers\FTDI USB Drivers” แลวเลือก Next ดังรูป  
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4. ในขั้นตอนนี้โปรแกรม Windows จะทําการคนหาและติดต้ัง Driver ใหกับอุปกรณ ใหรอสักครูจน
การทํางานเสร็จเรียบรอย แลวเลือก Finish ดังรูป 
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5. หลังจากทําการติดต้ัง Driver ของฮารดแวรเรียบรอยแลว Windows ก็จะตรวจพบวามีอุปกรณใหม
ถูกเชื่อมตออยู โดยเปนอุปกรณประเภท “USB Serial Port” และแจงใหผูใชทําการติดตั้ง Driver 
ใหกับอุปกรณใหมที่ระบุเปน “USB Serial Port” อีกครั้งหนึ่ง ซึ่งก็ใหเลือกระบุตําแหนงโฟลเดอรที่
เก็บไฟล Driver ไว ซึ่งใหเลือกเหมือนขั้นตอนในหัวขอที่ 3 ดังรูป 
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6. ในขั้นตอนนี้โปรแกรม Windows จะทําการคนหาและติดต้ัง Driver ใหกับอุปกรณ ใหรอสักครูจน
การทํางานเสร็จเรียบรอย แลวเลือก Finish ดังรูป 
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7. หลังจากทําการติดต้ัง Driver เรียบรอยแลว ก็สามารถใชงานอุปกรณไดแลว แตเพ่ือความถูกตองใน
ครั้งแรกนี้ควรตองเขาไปทําการตรวจสอบและปรับแตงคาใหกับอุปกรณกอน โดยในขั้นตอนนี้ใหไป
ที่ “My Computer  Control Panel  System  Hardware  Device Manager” แลว
ทําการตรวจสอบที่ Ports (COM&LPT) แลวดูที่ชื่อของ “USB Serial Port” ซึ่งใหผูใชจดจํา
หมายเลขของ Com Port ของอุปกรณดังกลาวไว เพื่อใชอางอิงถึงในการเรียกใชงาน ดังรูป 

 

 
 

8. ในขั้นตอนนี้ใหคลิกเมาสที่เครื่องหมาย (+) หนาหัวขอ Ports(COM&LPT) แลวมองหาอุปกรณที่ชื่อ 
“USB Serial Port” ตามที่เราไดทําการติดต้ัง Driver ไวเรียบรอยแลว หรือ ถาไมแนใจวาอุปกรณ
ดังกลาวใชอุปกรณที่เปนของบอรด “ET-EASY MEGA1280” หรือไม ใหทดสอบดวยการถอดสาย 
USB ออก รายชื่ออุปกรณดังกลาวจะตองหายไป แตเม่ือเสียบสาย USB กลับเขามาใหม รายชื่อ
ของอุปกรณดังกลาวก็จะตองปรากฏใหเห็นอีกคร้ัง ถาทุกอยางถูกตอง ก็ใหทําการคลิกเมาสที่ Tab 
รายชื่อของอุปกรณดังกลาว เม่ือปรากฏหนาตาง USB Serial Port  Properties ขึ้นมาแลวใหเลือก
ที่ Port Setting แลวเลือก Advance เพ่ือเขาไปกําหนดคาใหกับอุปกรณใหเรียบรอย ดังนี้ 

a. USB Transfer Size   Receive (Bytes) ใหกําหนดเปน 256 
b. USB Transfer Size  Transmit (Bytes) ใหกําหนดเปน 128 
c. BM Option  Latency Timer (mSec)  ใหกําหนดเปน 1 
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การโปรแกรม Bootloader ใหกับบอรด ET-EASY MEGA1280 
 

ตามปรกติแลวบอรด ET-EASY MEGA1280 ไดทําการโปรแกรม Bootloader ไวใหเปนที่เรียบรอยแลว 
ผูใชสามารถใชงานไดทันที่ แตอยางไรก็ตามในกรณีที่ตองการเปลี่ยนแปลง Bootloader หรือ เกิดความ
ผิดพลาดในการใชงาน จนทําให Bootloader เสียหายไป ผูใชก็ยังสามารถทําการ โปรแกรม Bootloader 
ใหกับบอรดไดใหม โดยบอรด ET-EASY MEGA1280 ไดออกแบบ ใหมีขั้วตอ AVRISP สําหรับใชเปน
ชองทางในการโปรแกรม Code ใหกับ MCU ไดโดยตรง ดวยเครื่องโปรแกรมทุกรุนที่มีขั้วตอ ตรงตาม
มาตรฐาน AVRISP ของ ATMEL ไดทันที แตในกรณีนี้ผูใชจะตองมีเครื่องมือในการโปรแกรม AVR ดวย 

แตอยางไรก็ตามบอรด ET-EASY MEGA1280 ไดรับการออกแบบ ใหสามารถโปรแกรม Hex File 
รวมทั้ง Bootloader ใหกับบอรดโดยไมตองใชเครื่องโปรแกรมภายนอกได โดยการใชความสามารถในโหมด 
BitBang ของชิพ USB Bridge ของ FTDI(FT232RL) มาดัดแปลงทดแทนได ซึ่งวิธีการนี้ไดรับการคิดคน
และพัฒนาขึ้นโดยชาวญ่ีปุนชื่อ “Kimio Kosoka” (kim.kosmac@gmail.com) ซึ่งมีการเผยแพรแนะนําไวใน 
website ชื่อ http://www.geocities.jp/arduino_diecimila/bootloader/index_en.html ซึ่งวิธีการ
ดังกลาวจะอางอิงกับบอรด Arduino รุน Diecimila ซึ่งเราสามารถนําวิธีการดังกลาวมาประยุกตใชกับบอรด
รุนอื่นๆที่ใช MCU ของ AVR ไดเปนอยางดี รวมทั้งบอรด ET-EASY MEGA1280 ดวย โดยวิธีการ BitBang 
จะใชการนําสัญญาณของ FT232RL มาเชื่อมตอกับสัญญาณ ISP ของ AVR แลวใชโปรแกรมสั่งงาน 
สัญญาณ FT232RL ในโหมด BitBang ใหสรางสัญญาณเพ่ือสั่งโปรแกรม AVR ดวยวิธีการแบบ ISP อีกตอ
หนึ่ง โดยวิธีนี้จะตองทําการเชื่อมตอสัญญาณระหวาง FT232RL กับ AVR ดังนี ้

 
 ตอสัญญาณ CTS ของ FT232RL เขากับ MISO ของ AVR 
 ตอสัญญาณ DSR ของ FT232RL เขากับ SCK ของ AVR 
 ตอสัญญาณ DCD ของ FT232RL เขากับ MOSI ของ AVR 
 ตอสัญญาณ RI ของ FT232RL เขากับ RES# ของ AVR 

 
ซึ่งในกรณีของบอรด ET-EASY MEGA1280 นั้นสามารถทําไดสะดวกมากกวาดวย เนื่องจากระบบ

ฮารดแวรของบอรดไดจัดเตรียม Jumper สําหรับเลือกตัดตอสัญญาณของชิพ USB Bridge FT232RL กับ 
ISP ของ ATMEGA1280 ไวใหเปนที่เรียบรอยแลว ไมตองใชการ Jump สายใหยุงยากเหมือนกับบอรด 
Diecimila ของ Arduino โดยผูใชเพียงแตเลือก Jumper(BOOT PROG) ไวทางดาน Enable ก็สามารถใช
การโปรแกรม Bootloader ใหกับ MCU ATMEGA1280 ดวย BitBang ของ FT232RL ไดแลว 
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การโปรแกรม Bootloader แบบ BitBang ดวย avrduide GUI 
 

1. ทําการ Download โปรแกรม “avrdude-serjtag” และ “avrdude-GUI-1.0.5” ซึ่ง Download ได
จาก http://www.geocities.jp/arduino_diecimila/bootloader/index_en.html และถา
เครื่องคอมพิวเตอรที่ใชงานอยูยังไมไดติดต้ังโปรแกรม Microsoft.Net Framework V2.0 ไวกอนก็
ใหทําการ Download โปรแกรมดังกลาวมาดวย เม่ือไดโปรแกรมทั้ง 3 ชุดมาแลวใหทําการ ติดตั้ง
โปรแกรม Microsoft.Net Framework V2.0 ใหเรียบรอย จากนั้นใหทําการ Unzip ไฟลที่ 
Download มา คือ “avrdude-GUI-1.0.5.zip” และ “serjtag-0.3.zip” ดังนี้คือ 

 ไฟล “avrdude-GUI-1.0.5.zip” ให Unzip ไวในโฟลเดอรชื่อ “avrdude-GUI-1.0.5” 
 ไฟล “serjtag-0.3.zip” ให Unzip ไวในโฟลเดอร ชื่อ “avrdude-serjtag”  

 

 
 

แลว Copy ทั้งโฟลเดอรของ “avrdude-serjtag” และ “avrdude-GUI-1.0.5” ไปไวในโฟลเดอร ที่
ชื่อ “C:\Program Files” ดังรูป 
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โดยในแตละโฟลเดอรควรประกอบดวยไฟลตางๆดังนี้ 
 ในโฟลเดอร /../Avrdude-serjtag/bin/ จะมีไฟลที่จําเปนอยู 3 ไฟล คือ Avrdude.exe, 

Avrdude.conf และ Ftd2xx.dll 
 ในโฟลเดอร /../avrdude-GUI-1.0.5/ จะมีไฟลที่จําเปนอยู 1 ไฟล คือ Avrdude-GUI.exe 
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2. เลือก Jumper สําหรับ กําหนดการทํางานของ FTDI BitBang ในบอรด ET-EASY MEGA1280 ไว
ทางดาน BOOT PROG ดังรูป 

 

 
 

3. จายไฟใหกับบอรด และทําการตอสาย USB ระหวางเครื่องคอมพิวเตอร PC เขากับบอรดให
เรียบรอย ซึ่งในขั้นตอนนี้ ถาหากเปนการใชงานครั้งแรก โดยยังไมเคยทําการติดต้ัง Driver ใหกับ
ชิพ USB Bridge เบอร FT232RL ของ FTDI ไวกอนเลย เครื่องคอมพิวเตอรจะแสดงผลการตรวจ
พบอุปกรณ USB ขึ้นมาใหมเปน “FT232R USB UART” ใหทําการสั่งติดตั้ง Driver ใหเรียบรอย
เสียกอน ซึ่งรายละเอียดและวิธีการขอใหไปศึกษาจากหัวขอการติดตั้ง Driver ในคูมือ 

4. สั่ง Run โปรแกรม “avrdude-GUI-1.0.5”  ดังรูป 
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5. ใหทําการกําหนดคาการทํางานใหกับโปรแกรม avrdude GUI ดังนี้ 
 Avrdude.exe File ใหทําการกําหนดโฟลเดอรที่เปนที่อยูของโปรแกรม “avrdude.exe” 

โดยใหชี้ไปทีโ่ฟลเดอรที่ไดทําการ Copy ไฟลของ avrdude.exe ไปติดต้ังไวกอนหนานี้แลว
ในที่นี้คือ “C:\Program Files\avrdude-serjtag\binary\avrdude.exe”  

 Programmer ใหเลือกเปน FT232R Synchronous BitBang(decimila) 
 Device ใหเลือกเปน ATmega1280(m1280) 
 Command line Option ใหเลือกเปน –P ft0 –B 57600 
 

 
 

6. ใหทดสอบการติดตอสั่งงานโปรแกรม avrdude GUI กับ ATMEGA1280 ของบอรดวาทํางานได
ถูกตองหรือไม โดยใหลองคลิกเมาสที่ปุมคําสั่ง Read ของ Fuse แลวดูผล ซึ่งถาทุกอยางถูกตองจะ
ไดคาของ Fuse Bit แสดงใหเห็นในชองแสดงคา แตถาเกิดความผิดพลาด โปรแกรม avrdude GUI 
จะรายงานผลเพ่ือแสดงความผิดพลาดนั้นใหทราบ โดยถาเกิดความผิดพลาดขึ้นใหลองตรวจสอบดู
วาไดทําการเลือก Jumper ของ “BOOT PROG” ภายในบอรดไวทางดาน Enable ทั้งหมดแลวหรอื
ยัง ซึ่งทิศทางที่ถูกตองของ Jumper จะอยูฝงทางดานตัว MCU ATMEGA1280 ทั้งหมด แตคาของ 
Fuse Bit อาจแตกตางไปจากตัวอยางได ถาคา Fuse Bit แตกตางไปจากนี้ ใหลองแกไขแลวสั่ง 
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Write เพ่ือแกไขคา Fuse ใหมใหถูกตอง แลวลองสั่งอานคา Fuse ใหมอีกครั้งเพ่ือตรวจสอบดูความ
ถูกตอง ซึ่งถาทุกอยางถูกตองควรไดผลการทํางานของโปรแกรมดังตัวอยาง 

 

 
 

7. ที่หัวขอ Flash ใหคลิกเมาสเพื่อกําหนดตําแหนงที่จัดเก็บไฟ Bootloader ไว ซึ่งใหชี้ไปที่ตําแหนง
ของโฟลเดอรที่ไดทําการติดตั้งโปรแกรมของ Arduino ไว โดยไฟลของ Bootloader จะถูกจัดเก็บไว
ใน “..\hardware\bootloaders\atmega\” โดยในกรณีของบอรด ET-EASY MEGA1280 จะ
เลือกใช Bootloader ชุดเดียวกันกับบอรด Arduino Mega ดังนั้นในที่นี้ใหเลือกไฟลของ 
Bootloader เปน “ATmegaBOOT_168_atmega1280.hex” ดังรูป 
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8. ใหเริ่มตนสั่ง Burn Bootloader โดยใหคลิกเมาสที่ปุมคําสั่ง erase-Write-Verify แลวรอจนการ
ทํางานของโปรแกรมเสร็จเรียบรอย ซึ่งขั้นตอนนี้อาจใชเวลานานพอสมควร  
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9. เม่ือการโปรแกรม Bootloader เสร็จเรียบรอยแลวใหทําการ สั่ง Lock Bit โดยกําหนดคาของการ 
Lock เปน 0F แลวเลือกที่ Write เมื่อเสร็จใหลองสั่งอานคา Lock กลับดูวาถูกตองหรือไม 

 

 
 

10. ซึ่งเม่ือเสร็จเรียบรอยแลวให ถอดสาย USB ออกจากเครื่องคอมพิวเตอร PC และ หยุดจายไฟใหกับ
บอรด เพ่ือให FT232RL หยุดการทํางานใน BitBang โหมด แลวเลือก Jumper สําหรับ “BOOT 
PROG” ของบอรด กลับมาไวทางดาน Disable โดยใหเหลือ Enable การทํางานของ Jumper 
สําหรับ DTR สําหรับใชควบคุมสัญญาณ RES# ไวดวย แลวจึงจายไฟใหกับบอรดเพ่ือใหบอรด
เริ่มตนทํางานตามปรกติ ซึ่งควรเห็น LED ของ D13 กระพริบใหเห็น ดังตัวอยาง 
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การพัฒนาโปรแกรมของ ET-EASY MEGA1280 ดวย Arduino 
 
 ตามปรกติแลวบอรด ET-EASY MEGA1280 จะทําการ ติดตั้งโปรแกรม Bootloader ไวใหกับ 
MCU เปนที่เรียบรอยแลว โดยใช Bootloader ชื่อ “ATmegaBOOT_168_atmega1280.hex” ซึ่งเปน 
Bootloader มาตรฐานจาก Arduino โดยโปรแกรม Bootloader นี้จะใชสําหรับติดตอสื่อสารเพ่ือสั่ง Upload 
Code จากคอมพิวเตอร PC ใหกับ MCU ในบอรดทํางาน โดยไมตองใชเครื่องโปรแกรมภายนอกใหยุงยาก 
ซึ่ง คุณสมบัติของ Bootloader รุน Arduino-0016 มีคุณสมบัติการทํางานเปนดังนี้ 
 

- สื่อสารกับโปรแกรมภายนอกดวย Protocol แบบ STK500 (STK500V1) 
- ใชความเร็ว Baudrate 57600 โดยใชความถี่ XTAL 16 MHz 
- โปรแกรม Bootloader มีขนาด 4KByte ทํางานที่ตําแหนง 0x1F000-0x1FFFF 
- ใช LED ที่ตอกับขา Digital-13 เปนตัวแสดงสถานะในขณะที่ Bootloader ทํางาน  
- โปรแกรมใน Bootloader จะทํางานโดยอัตโนมัติทุกครั้งหลังการรีเซ็ต โดย MCU จะเริ่มตนทํางาน

ใน Bootloader นี้กอนเสมอ เพ่ือรอการติดตอสื่อสารจากโปรแกรมสําหรับสั่งใหทําการ Upload 
Code ใหกับ MCU แตถาไมมีการติดตอสื่อสารเขามาภายในเวลาที่กําหนดไว ก็จะกระโดดไป
ทํางานตามโปรแกรมที่ผูใชโหลดไวใหทันที 

 

สําหรับบอรด ET-EASY MEGA1280 นั้น จะรองรับการ Reset MCU แบบอัตโนมัติจาก USB Bridge 
(FT232RL) โดยใชขา DTR จาก FT232RL เปนขาควบคุมการรีเซ็ต MCU โดยใหทําการกําหนด Jumper ไว
ทางดาน Run Mode ดังรูป  
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การติดตั้งโปรแกรม Arduino 
 

สําหรับโปรแกรม Arduino นั้น ไดรับการพัฒนาขึ้นมาใหสามารถใชงานกับระบบปฏิบัติการแบบ
ตางๆ ไดหลาย Platform ซึ่งปจจุบัน (เดือน สิงหาคม พศ.2552) โปรแกรมของ Arduino ไดรับการปรับปรุง 
เปนรุน เวอรชั่น “Arduino-0016” แลว โดยมีโปรแกรมใหเลือกใชงาน 4 Platform ทั้ง Windows,Mac OSx 
และ Linux โดยผูอานสามารถเขาไป ตรวจสอบ หรือ Download โปรแกรมรุนใหมๆของ Arduino มาใชงาน
ไดฟรีโดยไมเสียคาใชจายใดๆจาก “http://arduino.cc/” หรือ “http://arduino.cc/en/Main/Software” ซึ่ง 
เปนเวปไซตที่ไดรวบรวมรายละเอียดและขาวคราวความเคลื่อนไหวตางๆ เก่ียวกับ Arduino มากมาย ซึ่ง
ขอมูลตางๆจะไดรับการปรับปรุงอยางตอเนื่องเปนประจํา  

โดยในการติดต้ังโปรแกรมของ Arduino นั้นใหทําการ Unzip แลว Copy ไปติดต้ังไวในตําแหนง
โฟลเดอร “c:\arduino-0016” ดังตัวอยาง 
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ใหทําการ Copy โฟลเดอร Library ตางๆ ของ อีทีที ในแผน CD-ROM เพิ่มเขาไปในโฟลเดอรที่ได
ทําการติดต้ังโปรแกรม Arduino ไวคือ “c:\Arduino-0016\hardware\Library” ดังรูป 
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ทดสอบเขียนโปรแกรมใชงานดวย  Arduino  
 
 หลังจากที่เราไดทําการติดต้ังโปรแกรม Arduino เปนที่เรียบรอยแลว ก็เปนอันเสร็จสิ้นขั้นตอนของ
การเตรียมการแลว ลําดับขั้นตอนตอจากนี้เปนตนไป ก็เปนเรื่องของการใชงาน การเขียนโปรแกรม และ
การศึกษาเรียนรูตางๆตามความตองการแลว แตกอนอื่นเราจะตองทําการติดตั้งโปรแกรมของ Arduino เพ่ือ
ใชเปนโปรแกรมสําหรับศึกษาเรียนรู ซึ่งมีลําดับขั้นตอนดังตอไปนี้ 
 

1. ทําการสั่ง Run โปแกรม “arduino.exe” จะไดผลดังรูป 
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2. ในครั้งแรกของการเรียกใชงานโปรแกรม ใหทําการกําหนดระบบฮารดแวรที่จะใชงานกับโปรแกรม
ของ Arduino ใหเรียบรอยเสียกอน เนื่องจากในปจจุบันนี้ มีการออกแบบวงจรและสรางฮารดแวร
บอรดแบบตางๆสําหรับนํามาใชงานรวมกับโปรแกรมพัฒนาของ Arduino ไวมากมายหลายรุน โดย
ในกรณีของบอรด ET-EASY MEGA1280 ใหทําการเลือกกําหนดชื่อบอรดเปน “Arduino Mega” 
โดยคลิกเมาสที่ “Tools  Board  “Arduino Mega”  ดังรูป 
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3. เลือกกําหนดหมายเลขพอรต สําหรับติดตอสื่อสารกับบอรด ใหตรงกับหมายเลข Comport ที่ตอใช
งานไวจริงในเคร่ืองคอมพิวเตอร PC เชน ถาหมายเลข Comport ของเครื่องคอมพิวเตอร PC เปน 
COM11 ใหคลิกเมาสที่ Tools  Serial Port  COM11  ดังรูป 
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4. ทดสอบเขียนโปรแกรม โดยคลิกเมาสที่ File  New แลวพิมพโปรแกรมทดสอบ หรืออาจใชการ
สั่งเปดไฟลตัวอยางที่สรางไวแลวขึ้นมาแทนก็ได โดยในที่นี้ขอแนะนําใหทดสอบดวยโปรแกรมไฟ
กระพริบ โดยใหเลือก “File  sketchbook  Examples  Digital  Blink” ซึ่งจะไดดังรูป 
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5. สั่งแปลโปรแกรมโดยคลิกเมาสที่  “Sketch   Verify/Compile” เพ่ือตรวจสอบคําสั่งตางๆใน
โปรแกรมวาถูกตองหรือไม ดังตัวอยาง 

 

 
 
 



คูมือการใชงานบอรดไมโครคอนโทรลเลอรรุน ET-EASY MEGA1280 (Duino Mega) 

ETT CO.,LTD -35- WWW.ETT.CO.TH 
 

6. สั่ง Download Code ใหกับบอรด โดยคลิกเมาสเลือกที่ “File  Upload to I/O Board” แลวรอ
สักครูจนโปรแกรมทํางานเสร็จ หลังจากที่ทําการ Upload Code ใหกับบอรดเปนที่เรียบรอยแลว 
บอรดก็จะเริ่มตนทํางานตามคําสั่งที่เขียนไวในโปรแกรมทันที โดยจะสังเกตเห็น LED กระพริบ ติด 
และ ดับ สลับกันไปมา ดวยความเร็วประมาณ 1 วินาที ตลอดเวลา ซึ่งควรไดผลดังรูป 
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