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คุณสมบัติท่ัวไปของบอรด ET-OPTO DC MOTOR DRIVER 6-24V/5A 
 -  ใช MOSFET ทําหนาที่เปนตัว Drive สามารถใชขับ DC MOTOR ไดตั้งแต 6V-24V ที่กระแส 5 Amp โดยประมาณ  
 -  แบงแหลงจายไฟเลี้ยงบอรดออกเปน 2 ชุด คือ แหลงจาย DC 5 V สําหรับ IC  และ แหลงจาย DC 6V-24 V สําหรับ 

   เล้ียง DC MOTOR โดยตรง  
 -  ใช Opto เปนตัวแยกกราวด ระหวางแหลงจายทั้ง 2ชุด เพื่อปองกันความเสียหายของอุปกรณบนบอรด  

-  สามารถควบคุมความเรว็ DC MOTOR ดวยสัญญาณ PWM ไดจากบอรดโดยตรง หรือจะเลือกสงสัญญาณ PWM  
   จากภายนอกบอรดเขามาควบคุมความเรว็แทนก็ได 
-  สามารถเปลี่ยนทิศทางการหมุนของ DC MOTOR ไดจาก  SW. LEFT, SW. RIGHT  ที่ตออยูบนบอรด และมีขัว้ 
   สําหรับตอสวิตชจากภายนอกบอรดเขามาควบคุมแทนสวิตชบนบอรดก็ได    

 - มี ขั้วตอ 5 PIN สําหรับใชตอกับไมโครคอนโทรลเลอร เพื่อใชสงสัญญาณจากภายนอกมาควบคมุทิศทาง และ 
  ความเร็วการหมุน ของ DC MOTOR ไดโดยตรงอีกดวย 

 - บอรดนี้ออกแบบใหสามารถหยุดการหมนุของ DC MOTOR ได 2 แบบ คือ แบบ Fast  Stop และ แบบ Slow Stop           
ลักษณะของบอรด ET-OPTO DC MOTOR DRIVER 6-24V/5A  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูป  แสดงโครงสรางของบอรด ET-OPTO DC MOTOR DRIVER 6-24V/5A 

ET-OPTO DC MOTOR DRIVER 6-24V 

5.Con.Vin 5V  7.Con. VM 6V-24V 

8.Con. DC Motor 6.LED_VM 6V-24V  4.LED-LFT

10.LED-RGT 
9.LED-ENA 

3.LED-Vin 5V 2.Con. 
SW.-R 

14. Jumper Control 15.SW.-RIGHT 

13. Con. Ext Control12. SW.-LEFT

1.Con. 
SW.-L 

11.VR CTR. Speed 
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 หมายเลข 1  Connector SW.-L  เปนขั้วตอสวิตชควบคุมทิศทางการหมนุซายของ DC MOTOR ซ่ึงทําไวใหผูใช 
สามารถตอสวิตช ไดโดยตรงจากภายนอกเขามาควบคุมการหมุนของมอเตอร  เมื่อไมตองการใช 
งานสวิตชที่จดัไวใหบนบอรด โดยขั้วตอนี้จะตอขนานอยูกับ SW.-LEFT (ดูวงจรดานหลังประกอบ) 

 หมายเลข 2  Connector SW.-R  เปนขั้วตอสวิตชควบคุมทิศทางการหมนุขวาของ DC MOTOR ซ่ึงทําไวใหผูใช 
สามารถตอสวิตชไดโดยตรงจากภายนอกเขามาควบคุมการหมุนของมอเตอร   เมื่อไมตองการใชงาน 
สวิตชที่จัดไวใหบนบอรด โดยขั้วตอนี้จะตอขนานอยูกบั SW.-RIGHT (ดูวงจรดานหลังประกอบ) 

หมายเลข 3  LED Vin 5V  จะเปน LED แสดงสถานะการทํางานของแหลงจายไฟตรง +5V ที่ปอนเขามาทางขั้วตอ  
Vin 5V  ถา LED นี้ติด  แสดงวามแีรงดันมาเลี้ยงในสวนของ IC ที่อยูบนบอรดแลว 

                หมายเลข 4  LED LFT  จะเปน LED แสดงทิศทางการหมุนของมอเตอรวามีทิศการหมุนมาทางดานซาย(ทวนเข็ม)                    
 หมายเลข 5  Connector Vin  5V  เปน Connector สําหรับตอไฟ +5 V จากภายนอกบอรดเขามาเลี้ยงในสวนของ IC 
 หมายเลข 6  LED VM 6V-24V เปน LED แสดงสถานะการทํางานของแหลงจายไฟเลี้ยง DC Motor ที่ปอนเขามาทาง 

ขั้วตอ VM 6V-24V     
 หมายเลข 7  Connector VM 6V-24V เปนขั้วตอสําหรับตอไฟ DC 6V-24V จากภายนอกบอรดเขามาเลี้ยง DC Motor  

โดยคาแรงดนัที่ตอเขามานั้นจะขึ้นอยูกับ คาแรงดันใชงานของ DC Motor ที่ผูใชนํามาทําการตอ     
 หมายเลข 8  Connector DC MOTOR  เปนขั้วตอสําหรับตอ DC Motor  โดยควรตอขั้วบวกของมอเตอรเขาที่ MT+  

และขั้วลบเขาที่ MT-  หรือจะกลับขั้วกันกไ็ด แตจะทําให LED ที่ใชแสดงทิศทางการหมุน แสดงผดิ
ไปจากความเปนจริง DC Motor ที่นํามาตอนั้นควรมีขนาดไมเกนิ 24 V/5A เพื่อความปลอดภัยของ
ชุด Driver (Mosfet)  

หมายเลข 9  LED ENA  เปน LED ที่ใชแสดงสถานะการทํางานของขา ENA สําหรับ Enable  DC Motor  โดยถา  
LED นี้ดับ นัน่คือ DC MOTOR จะไมสามารถทํางานได แตถา LED นี้ติด แสดงวา มอเตอรจะ 
ทํางานทันทีเมือ่มีการสงสัญญาณมาที่ขา DIR1 หรือ DIR2 (ดูวงจรประกอบ)  

 หมายเลข 10  LED RGT จะเปน LED แสดงทิศทางการหมุนของมอเตอรวามีทิศการหมุนมาทางดานขวา(ตามเข็ม)   
 หมายเลข 11 VR Control Speed  เปน VR ปรับคาสําหรับควบคุมความเร็วของ DC MOTOR ภายในบอรด โดยจะม ี

ลักษณะเปนการปรับคา PWM เพื่อใชในการควบคุมความเร็วมอเตอร  เมื่อจะควบคุมความเร็ว 
จะตอง Set  Jumper มาทางดาน Manual เวลาปรับ VR สังเกตที่ LED ENA จะหรี่ลงเมื่อความเร็วของ  
มอเตอรลดลง  หรือสวางขึ้นเมื่อความเร็วมอเตอรเพิ่มขึ้น  

 หมายเลข 12  SW. – LEFT  เปนสวิตชใชสําหรับควบคุมใหมอเตอรหมุนมาทางดานซาย โดยการกดสวิตช Left นี้ 
คางไว มอเตอรก็จะหมุนมาทางดานซาย ถาปลอยมอเตอรก็จะ STOP แบบ Fast  

 หมายเลข 13  Connector External Control  เปนขั้วตอขนาด 5 PIN ใชสําหรับตอสัญญาณจากภายนอก เชน ตอจาก 
ไมโครคอนโทรลเลอร มาควบคุมทิศทางและความเรว็ของ DC MOTOR โดยตรง ซ่ึงจะตอง Set  
Jumper มาทางดาน Control ,ในการตอขาออกไปใชงานใหดูรายละเอียดที่หัวขอโหมด Control  

หมายเลข 14  Jumper Control   เปน Jumper ใชสําหรับเลือกการควบคุม DC MOTOR วาตองการเลือก 
                                         ควบคุมจากบนบอรดโดยตรง หรือจะเขยีนโปรแกรมจากภายนอกเขามาควบคุมโดยผานทางขั้วตอ  
                                         5Pin ในหมายเลข 13  ถาตองการควบคุมจากบอรดก็ให Set Jumper มาทางดาน Manual   ซ่ึงจะ 
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สามารถควบคุมทิศทางการหมุนไดจาก SW.-LEFT หรือ SW.-RIGHT  และควบคุมความเร็วไดจาก 
การปรับ VR , ถาตองการควบคุมจากภายนอกก็ให Set Jumper มาทางดาน Control ดังรูป  

 
 
 
 

ก.) เม่ือตองการ Control DC MOTOR จากบอรด                           ข.) เม่ือตองการ Control DC MOTOR  จากภายนอก 
 

รูปแสดงการ Set Jumper   Manual / Control 
  

หมายเลข 15  SW.-RIGHT  เปนสวิตชใชสําหรับควบคุมใหมอเตอรหมุนมาทางดานขวา โดยการกดสวิตช Right นี้ 
คางไว มอเตอรก็จะหมุนมาทางดานขวา ถาปลอยมอเตอรก็จะ STOP แบบ Fast 

 
ขั้นตอนการใชงานบอรด    
 1.)  ตอ DC MOTOR เขาที่ขั้วตอ MT+ และ MT-  
      2.)  ตอแหลงจาย +5V เขาที่ขั้วตอ  +5V กับ GND เพื่อเล้ียงวงจรในสวนของ IC 
 3.)  ตอไฟเลี้ยง DC MOTOR 6V-24V เขาที่ขั้วตอ +VM กับ COM โดยปอนแรงดันตามสเปกของมอเตอรที่จะใชงาน  
 4.)  Set Jumper ในโหมดที่ตองการจะใชงาน โดยมีใหเลือก 2 โหมดคอื  
        4.1)  โหมด MANUAL การใชงานในโหมดนี้จะตอง Set Jumper มาทางดาน MANUAL ซ่ึงในโหมดนีจ้ะเปนการ 

ควบคุมการหมุนและทิศทางของ DC MOTOR ไดจาก SW-LEFT และ SW-RIGHT ที่จัดไวใหบนบอรดได 
โดยตรง รวมทั้งยังสามารถปรับความเร็วของมอเตอรไดโดยการหมนุ VR 100 K ที่อยูบนบอรดไดอีกดวย  
โดยไมจําเปนตองอาศัยการควบคุมจาก ไมโครคอนโทรลเลอร เมื่อตองการใหมอเตอรหมุน ก็กดสวติชใด 
สวิตชหนึ่งคางไวมอเตอรกจ็ะหมนุไปในทิศทางที่ตองการ ในขณะทีก่ดสวิตชใหมอเตอรหมุนอยูนั้นผูใชก ็
สามารถ ปรับ VR เพื่อควบคุมความเร็วของมอเตอรใหหมุนชาหรือเร็วไดตามตองการ เมื่อตองการให  
มอเตอรหยุดหมุนก็เพยีงปลอยสวิตชที่กดอยู มอเตอรก็จะหยุดหมุนทนัที (Fast Stop) หรือถาตองการให Stop  
แบบ Slow คือ คอยๆใหมอเตอรหยุดหมุน ก็ใหกดสวิตชอีกตัวหนึ่งรวมดวย นั่นคือ สวิตชทั้ง 2 ตัวถูกกด กจ็ะ 
เปนการใหมอเตอรหยุดหมนุเชนกนัแตจะเปนแบบ Slow Stop   

4.2) โหมด CONTROL การใชงานในโหมดนี้จะตอง Set Jumper มาทางดาน CONTROL ซ่ึงในโหมดนีจ้ะเปน 
การควบคุมความเร็วการหมนุของ DC MOTOR โดยใชสัญญาณพัลซจากภายนอก เชน จากไมโครคอน  
โทรลเลอร ปอนเขามาที่ขา ENA  สวนทิศทางการหมุนของมอเตอรอาจจะยังคงใชสวิตชที่อยูบนบอรดได 
เหมือนเดิม  หรือ  ถาตองการใชไมโครคอนโทรลเลอรควบคุมทั้งความเร็วการหมนุและทิศทางการหมุนของ 
มอเตอร โดยไมใชสวิตช หรือ VR ที่จัดไวใหบนบอรด กจ็ะตองตอขาสญัญาณ O/P ของไมโครคอนโทรล  
เลอร  เขาที่ขา DIR1 , ENA และ DIR2  ที่ขั้วตอ 5 PIN บนบอรด รวมทั้งตอ GND เขาดวยกัน สวนขา +5V ที่ 
ขั้วตอ 5PIN  ของบอรด จะเปนขาที่จาย หรือรับแรงดัน O/P +5V   ถา MCU ที่นํามาใช Control มไีฟเลี้ยงอยู 
แลวก็ไมจําเปนตองใชขานี้  ตอเพียงขา GND รวมกันอยางเดียว  แตถาไมมีก็สามารถ ดึงไฟนีไ้ปเลี้ยง MCU ที่ 
นํามาใช Control ได(+5V)    
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รูป  แสดงการจัดเรียงขาขั้วตอ 5 PIN บนบอรด 
 

  เมื่อทําการเชื่อมตอขาสัญญาณเรียบรอยแลวในการเขียนโปรแกรมผูใชสามารถสงสัญญาณมาควบคุมการ 
หมุนของ DC MOTOR  ไดตามตารางดานลาง ใหสังเกตวา ในการปอน PWM ควบคุมความเร็วของมอเตอร 
นั้นจะตองปอนเขาที่ขา ENA  ถาไมตองการควบคุมความเร็วและยังคงใหมอเตอรหมนุทํางานไดทีค่วามเร็ว 
เต็มที่จะตองกาํหนดใหขา ENA เปน 1 ไวเสมอ ถาขา ENA เปน 0 เมื่อไหร มอเตอรกจ็ะไมหมุน หรือ หยดุ 
หมุน ซ่ึงจะเปนไปตามตารางดานลางนี ้

ตารางแสดงการสงสัญญาณควบคุม DC MOTOR จากภายนอก 
ENA/PWM DIR1 DIR2 STATUS DC MOTOR 

0 X X SLOW   STOP 

1 0 0 SLOW  STOP 

1 0 1 ROTATE  RIGHT 
1 1 0 ROTATE   LEFT 
1 1 1 FAST  STOP 

                                X =  Don’t Care  
การทํางานของวงจร 
 เมื่อ ENA = 0 จะไมสนใจสภาวะของ DIR1 และ DIR2 ทําให OPTO ทั้ง 4 ตัวไมทํางานจึงไมมแีรงดันไปไบอัสใหกับ 
ขา Gate ของ Mosfet ทั้ง 4 ตัว ทําให Mosfet ไมทํางาน มอเตอรก็จะไมหมุน หรือถาหมุนอยูก็จะหยุดแบบ SLOW 
 เมื่อ ENA = 1 สวน DIR1 และ DIR2 = 0 แลว จะมีลักษณะการทํางานเหมือนกับเงื่อนไขแรก 
 เมื่อ ENA = 1 สวน DIR1 = 0, DIR2 = 1  จะทําให OPTO ตัวที่1 กับ 4 ทํางาน สวนตวัที่ 2 และ 3 ไมทํางาน สงผลใหมี
แรงดันไบอัสที่ขา Gate ของ Q1 และ Q4  ทําให Mosfet คูนี้ ON มีกระแสไหลจาก Q1 ผาน DC MOTOR ครบวงจรที่ Q4 ลง
กราวด ทําใหมอเตอรหมุนขวา(ตามเข็ม) 
 เมื่อ ENA = 1 สวน DIR1 = 1, DIR2 = 0  จะทําให OPTO ตัวที่2 กับ 3 ทํางาน สวนตวัที่ 1และ 4 ไมทํางาน สงผลใหมี
แรงดันไบอัสที่ขา Gate ของ Q2 และ Q3  ทําให Mosfet คูนี้ ON มีกระแสไหลจาก Q2 ผาน DC MOTOR ครบวงจรที่ Q3 ลง
กราวด ทําใหมอเตอรหมุนซาย(ทวนเข็ม) 
 เมื่อ ENA = 1 สวน DIR1 = 1, DIR2 = 1  จะทําให OPTO ตัวที่3 กับ 4 ทํางาน สวนตวัที่ 1 และ 2 ไมทํางาน สงผลใหมี
แรงดันไบอัสที่ขา Gate ของ Q3 และ Q4  ทําให Mosfet คูนี้ ON ดึงกระแสที่ไหลผาน DC MOTOR  อยูลงกราวดทันที ทําให
มอเตอร STOP  แบบ FAST คือ หยุดทนัท ี
ขอสังเกต  มอเตอรจะหยุดแบบ  FAST STOP ก็ตอเม่ือ ขา  ENA เปนลอจิก “1” และมอเตอรหมุนดวยความเร็วเต็มท่ี  ถาปอน  PWM เขาที่ขานี้
เพื่อควบคุมความเร็ว  เม่ือมอเตอรหมุนที่ความเร็วชาๆในระดับหนึ่ง  จะทําให มอเตอรไมสามารถหยุดแบบ FAST STOP ได  แตจะเหยุด แบบ 
Slow STOP แทน  
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ขอแนะนํา  ในกรณีที่ตองการใชบอรด  ขับ DC มอเตอร 6-24 V แตกินกระแสมากกวา 5 A  แตไมควรเกิน 10A ใหทําการเดินสายไฟที่มีขนาด
ใหญพอสมควรเสริมเขาไปในบอรดตามจุดตางๆเพื่อใหลายปริ้นทนกระแสไดมากขึ้น ดังแสดงในรูปดานลาง  ซึ่งจะชวยปองกันลายปริ้นใน
สวนภาคขับ Output ไมใหรอนหรือไหมได  ในระดับหนึ่ง     
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 1.   เช่ือมสายไฟ ตอจุด 1,2,3,4,5 เขาดวยกันซึ่งเปนจุดเดียวกัน 
 2.  เช่ือมสายไฟ ตอจุด 6,7,8  เขาดวยกันซึ่งเปนจุดเดียวกัน 
    3.  เช่ือมสายไฟ ตอจุด A ,B,C เขาดวยกันซึ่งเปนจุดเดียวกัน 
 4.  เช่ือมสายไฟ ตอจุด D ,E,F เขาดวยกันซึ่งเปนจุดเดียวกัน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูป  แสดงการเดินสายไฟเสริมเขาไปในบอรดตามจุดตางๆ 
 



คูมือการใชงานบอรด ET-OPTO DC MOTOR  DRIVER  6-24V/5A 
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รูป  วงจร ET-OPTO DC MOTOR DRIVER 6-24V/5A 


